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课程内容英文简
介

The purpose of this lecture is to give an introduction to modern ship hydrodynamics. The
first chapter covers basics of computational fluid dynamics and model tests, and Chapters
2 to 4 cover the three main areas of propeller flows, resistance and propulsion, and ship
seakeeping including ship vibrations. These four chapters are designed to find a suitable
balance for practical engineers between facts and minimizing formula work. Each chapter
is accompanied by a number of exercises for practicing and getting a deeper understanding
of the theoretical content

预备知识要求

1.船舶静力学

2.船舶设计原理

3.流体力学

4.工程力学

5.工程数学

6.数值计算方法


教学目标

本课程的教学目标是以船舶静力学、船舶设计原理、流体力学、工程力学及工程数学等课程作为基础，
传授船舶专业更进阶之学理知识，其中不仅强调理论的讲解与说明，也著重未来实际执行船舶设计作业
能力的建立，藉由适当的习题规划、指派与完成，让学生对于船舶相关的水动力性能的计算与分析有一
个完整的练习过程。其中除着重于数值理论相应物理意义的深入解说外，并

要求修课学生完成相应于每章课程内容指派的作业以及藉助电脑程式工具的使用计算相应的水动力性
能，以获得切实的体会与经验，从中培养解决实际船舶设计问题的能力。


浙江大学研究生课程教学大纲
海洋学院

高等船舶原理

Advanced Principles of Naval Architecture

课程内容中文简
介

本课程系架构在船舶静力学与船舶设计原理等基础课程之上的船舶专业进阶课程，主要之目标为著眼于
新式船舶水动力学相关课题的讲解，课程内容共包含四章：第一章涵盖计算流体动力学与模型实验的基
本原理，第二章讲解螺桨几何与流场的相关理论，第三章讨论阻力与推进性能相关理论及实验与计算方
法，第四章介绍船舶运动的理论，其中除解说上列课题的相应进阶理论外，同时兼顾船舶设计作业实际
映用上的需要，亦将实验或计算之方法做一整体性的讲授，尤其数值方法在求解这些船舶水动力学问题
的应用，再藉由电脑程式的实做与高性能电脑计算系统的结合应用，以期从理论上的涉猎到解答实际问
题的应用，有一全盘的了解与实习，进而培养学生未来实际解决船舶水动性能设计与分析的能力。
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第二章 螺桨几何与螺桨流场的相关理论

第二章 螺桨几何与螺桨流场的相关理论

第三章 阻力与推进性能相关理论及实验与计算方法

第三章 阻力与推进性能相关理论及实验与计算方法

第四章 船舶运动的理论

第四章 船舶运动的理论

船舶设计原理

船舶原理(上)&(下)

参考书目

教学内容（包括课堂讲授、实验、讨论、考试等）

第一章 计算流体动力学与模型实验的基本原理

第一章 计算流体动力学与模型实验的基本原理
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