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2017年暑期实习工作总结报告 

---2014级浙江大学海洋工程与技术专业 

 

为进一步培养和提高工科学生的工程实践能力和创新意识，浙江大学海洋学院海洋工程

与技术专业积极响应学校关于加强学生综合实践能力培养的有关文件精神，在 2016-2017

暑假组织 2014 级海洋工程与技术专业学生参加暑期实习活动，通过有计划、有梯度、有针

对性的教学比赛实习，进一步提高学生的专业知识水平、提升学生的专业竞赛能力、增长学

生对本专业相关企业的了解、初步建立学生对海洋相关工业产品的生产的理解。本次比赛由

来自 2014 级海洋工程与技术专业的 7名学生、来自 2014 级船舶专业的 1名学生代表参赛以

及来自 2013 级海洋工程与技术专业的 1名学生，由冀大雄老师带队，于 2017 年 7月 8 日至

2017 年 7月 13 日，在上海参加“临港杯”水下机器人大赛，参加竞赛主办方举办的机器人

展会、上海海洋智能装备高峰论坛，参观上海遨拓深水装备技术开发有限公司，了解相关企

业的水下机器人产品并和在遨拓实习的学生一起，完成了公司剩余的实习内容，圆满完成实

习任务。 

1.实习的组织与安排 

海洋工程与技术专业一贯注重学生创新实践能力的锻炼和培养，对各实习过程精心规划

及安排。针对本次暑期实习，本专业里提前很久就开始准备实习相关事宜，开展水下机器人

课程，举办浙江大学第一届“水下机器人”设计竞赛，培养选拔优秀创新人才，充分挖掘并

利用校友资源联系实习项目，同时对意向实习项目进行了深入的调查与考察，最终确定了“临

港杯”水下机器人大赛作为本次实习主要项目。实习项目确定后，与相关企业进行了积极的

沟通，并根据多年毕业生与校友反馈的教育教学意见和建议，结合近年来实践教学工作的经

验，与相关负责人对实习内容进行了多次沟通、调整和优化，最终制定了详细的实习计划。 

1.1 实习组织概况 

1.1.1.成立了暑期实习领导小组。 

1.1.2.确定了实习人数、食宿安排、保险等事宜，并落实了具体的联系人以便安排后续的详

细实习计划、实习日历。 

1.1.3 与“临港杯”水下机器人大赛主办方进行沟通，就之前比赛内容、学生生活、交通以



及比赛要求等进行良好的沟通，并确定最终方案。 

1.1.4.多次召开专题工作会议，对异地比赛安全协议、参赛内容、参赛学生分组等事宜进行

了详尽的安排。 

1.1.5.2017年7月8日，实习学生及校内指导老师赴上海海事大学临港校区进行参赛报道。 

1.1.6.2017年7月13日，实习学生圆满完成比赛以及后续项目项目并返回学校。 

1.2 实习总体安排 

1.2.1．上海参加“临港杯”水下机器人大赛，参加竞赛主办方举办的机器人展会、上海海

洋智能装备高峰论坛，参观上海遨拓深水装备技术开发有限公司，了解相关企业的水下机器

人产品并和在遨拓实习的学生一起，完成了公司剩余的实习内容。 

1.2.2．车间实习时间：7月8日-7月13日。 

1.2.3．遵守异地参赛规章制度，服从导师及活动主办方的安排，注意安全。   

2.实习管理 

2.1 实习领导小组 

组长：王晓萍 

成员：冀大雄，朱江 

2.2 实习单位和联系人 

联系人 联系方式 

曹可誉 0510-85880495 

3.实习过程管理 

3.1单位实习内容与过程管理 

3.1.1.实习计划 

日 期 时间 地  点 实习内容 主讲或负责人 备  注 

7.8 全天 舟山→上海 参赛报道，赛前准备 冀大雄 / 

7.9 
上午 上海海事大学 正式比赛：静态展示 冀大雄 / 

下午 上海海事大学 正式比赛：水下测试 冀大雄 / 

7.10 

上午 上海海事大学 
创意设计组比赛结束，参观企

业比赛，接受采访 
冀大雄 / 

下午 
上海遨拓深水装备技术

开发有限公司 
参观学习 冀大雄 / 

7.11 
上午 上海皇冠假日酒店 上海海洋智能装备高峰论坛 冀大雄 / 

下午 上海皇冠假日酒店-游 颁奖仪式 冀大雄 / 



艇俱乐部 

7.12 全天 
上海遨拓深水装备技术

开发有限公司 
参观学习 朱江 / 

7.13 全天 上海 返程 朱江 / 

 

3.1.2.实习内容与过程 

7 月 8 日—11 日，浙江大学海洋学院海工和船舶专业 10 名本科生组成的三支队伍赴上

海临港参加为期四天的“2017 上海‘临港杯’水下智能机器人大赛”。本次比赛分为创新应

用组（企业组）和创意设计组（高校组）两个部分，其中创意设计组为研究生、本科生均可

参与，不分层次类别。我院参赛队伍以优异的表现分别获得创意设计赛第五名、第六名、第

九名的好成绩。同时浙江大学海洋学院获得“最佳组织奖”。此外，竞赛实习队伍还受邀参

加上海海洋智能装备高峰论坛暨上海临港海洋节闭幕式，与众多涉海单位和企业进行深入沟

通与交流，了解了我国海洋智能装备的发展现状及未来展望。 

7 月 12 日-13 日，前往上海遨拓深水装备技术开发有限公司参观学习。 

整个实习分为竞赛学习、参观实习等两大部分： 

3.1.2.1.竞赛学习 

2017 上海“临港杯”水下智能机器人大赛是上海临港海洋节的一个重要活动。本次比

赛分为创新应用赛和创意设计赛，其中创新应用赛主要面向各涉海企事业单位，创意设计赛

面向国内各高校。 

创新应用赛以定深竞速为主，以机器人水下自由功能展示为辅。定深竞速要求每支参赛

队伍在 20 分钟内遥控或者自主操控水下机器人在定深 1 米的状态下完成往返 50 米（共计

100 米）的赛道，计时往返出发点的时间（统一换算成秒数）为比赛成绩。其中要求水下机

器人出发、折返和抵达时，都必须越过起始/终点和折返标志。当然，如果发生由于水下机

器人自操控和航行偏移缠绕并干扰其他参赛队下水机器人的正常航行，被干扰的参赛队可向

裁判组申请重赛一次，且取两次比赛最短时间计入参赛成绩。如果在 20 分钟内由于系统故

障或操控失误等原因，参赛队未能顺利完成往返全程赛道，亦可向裁判组申请单独重赛一次，

但最终成绩需扣减分数。 

辅助的机器人水下自由展示则要求各参赛队在 15 分钟内自主操控和设计水下机器人水

下运动方式或特殊功能，主要目的是展示其操纵性、稳定性、功能性。 

创新应用赛将根据定深竞速赛和水下自由功能展示两项最终得分累计。裁判组将在美观



性、平衡性、可靠性、功能性和创新性进行各自累计组合打分评判。 

创意设计赛以静态展示与介绍为主，同样以机器人水下自由功能展示为辅。静态展示与

介绍要求每支参赛队 20 分钟内就各自参赛水下机器人的创意思路、功能特性、制作心得、

前景展望等内容进行口头宣讲，可自行附带文字、海报、视频等辅助手段。 

水下自由展示与创新应用赛相类似。 

创意设计赛将根据静态展示与介绍和水下自由功能展示两项最终得分累计。裁判组将在

语言表达、成本控制、外观设计、功能组合和创意设计结合机器人的操控性、实用性、可靠

性和创新性进行各自累计组合打分评判。 

浙江大学海洋学院的三支队伍均参加创意设计赛，并以优异的表现分别获得创意设计赛

第五名、第六名、第九名的好成绩，同时浙江大学海洋学院获得“最佳组织奖”。 

此外，该大赛作为第一届上海海洋智能装备高峰论坛的一部分，所有参赛队伍均受邀参

加此次论坛。参加主论坛报告的同时可以展示水下机器人并与众多海洋智能装备企事业单位

进行深度交流。主论坛由中国海洋学会海洋技术装备专业委员会副主任委员方励主持，由沈

阳自动化研究院水下机器人研究中心副主任王晓辉做开场致辞，由中国重工 710 所副所长汪

东平讲述“海洋无人装备现状及发展趋势”，由国家海洋信息中心总工王晓惠讲述“‘向海经

济’与海洋工程装备制造业”，由教育部“长江学者”特聘教授潘光讲述“水下无人系统的

现状与发展”，由上海大学无人艇工程研究院副院长蒲华燕讲述“岛礁海域自主测量无人艇

技术及应用”。当天下午，会场分别开设“海上试验场建设”、“无人机”、“海洋测绘”、“智

慧海洋”、“深海潜水器”等五个分论坛，每个分论坛都邀请了各自研究领域的知名专家和学

者。 

整个大会开展得非常顺利，不论是上午的水下机器人展示与交流，还是主论坛、分论坛

的现场氛围都非常热烈，各参与者都很好地融入到整个会场当中，深入了解和学习了我国海

洋智能装备发展现状及未来展望。 

此次，浙江大学海洋学院参赛的三支队伍分别名为“谁主沉浮队”、“我们想静静队”、

“漂浮甲虫队”，每支队伍都有自己的特点与优势。 

3.1.2.2.参观实习 

7 月 12 日上午开始前往遨拓实习基地参观，旁听实习组同学的课程。下午用计算机软

件模拟在水下操纵 ROV。用游戏手柄控制 ROV 在水中的运动状态，用模拟摄像头和模拟声呐

仿真地形扫描，进行 ROV 的定位。 

7 月 13 日上午乘车返回浙江大学舟山校区，行程完成。 



3.1.2.3总结交流 

7 月 10 日，竞赛实习接近尾声时，实习领队冀大雄老师组织会议总结竞赛实习期间学

生的竞赛、交流内容，分析比赛各方的优劣，提醒学生们抓住机会，充分学习交流，取长补

短，并充分肯定了学生们的创新实践精神，表达了对未来的期盼。 

3.2 成绩构成和评定方式 

3.2.1．成绩构成：本次实习成绩有两部分组成，结合平时考评与比赛记录打分，占 50%；

实习总结报告打分，占 50%。 

3.2.2.评定方式： 

优秀（大于 85分）：竞赛表现积极、理论性强、实践性强、记录本叙述条理性强、书写工整、

图文并茂、理论推导、有自己的思考的部分、详尽记录、文字记录详尽、对竞赛、参观生产

过程及各环节掌握熟悉、总结报告 8页以上； 

良好（75 分到 85 分）：认真记录、记录完整、表述清楚、少量图片、建设意见少量、表现

积极，对竞赛、参观过程及各环节掌握了解、总结报告 5-8 页左右； 

及格（60 分到 75 分）：基本记录、表述基本清楚，对竞赛、参观过程及各环节基本了解、

总结报告小于 5页。 

4.实习取得的成果 

4.1 总体情况 

本次竞赛实习是与国内其他高校本科生、研究生同台竞技的很好机会，同时也让学生们

近距离接触了国内外的水下机器人产品，同时，本次参观实习的单位上海遨拓深水装备技术

开发有限公司也是国内水下机器人领域内优秀的企业，技术和产品涉及海洋、光、机、电等

诸多领域，因此实习环节是专业教学很好的补充，对于大学生工程实践能力和综合素质的提

升具有重要意义：学生通过本次实习，将书本知识运用于工程实际，通过实践过程巩固验证

理论知识，学生理论知识的掌握和运用能力得到进一步提高，同时学生的发现和解决实际问

题的能力得以增强，提高了学生的专业的认同感，有助于学生明晰职业价值观与职业价值倾

向。 

比赛实习单位和参观实习单位对本次实习学生的能力和素质予以充分的认可和肯定，十

分欢迎我系学生前来实习，希望企业与学校能借助深度实习这个平台构建良好的互动，不断

总结经验，持续改进推进，将学生深入企业实习实践做实做好，并希望以此推进产学研合作

和企业创新。 

4.2 心得体会 



通过此次竞赛，让本科生们开阔了眼界，学到很多竞赛知识，也对我们专业有了更多更

好的了解。 

4.3 企业评价 

优秀 

4.4 优秀实习记录 

请见学生实习日记 

4.5 优秀实习总结 

请见学生实习日记 

5.问题和建议 

5.1 存在的问题 

5.1.1.实习组织存在的问题 

a)实习前置课程时间确实太短，工作压力很大。提供常用软硬件的普及知识，减小前沿科学

的普及； 

b)实习前置课程提供往届同学工程中的重要例程，提供讲解； 

c)对同学的去向管理不够严格，没有每天定时定点签到。 

5.1.2.实习单位存在的问题 

a)交通不够方便。 

5.2 建议 

a)实习前置课程针对学生需要修改授课内容，下次实习开始前，给同学们更详尽的信息，让

同学们能够提前做好充分准备； 

b)在实习准备阶段做更符合实际情况的时间规划，让同学们能够在同样的时间内有更多的收

获； 

c)建立更完善的安全监督机制，给每个寝室任命寝室长，由寝室长负责每天每位同学的签到

以及去向统计； 

d)提前与实习单位沟通，解决生活设施及导师指派的一些问题。 

6.附件及照片 



 
其余请见学生实习日记和实习总结 
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